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Streszczenie ~
W niniejszym artykule przedstawiono wyniki eksperymentalnych badań efektów magnetyczno-grawitacyjnych. Mierzono również nienormalne zmiany magnetyczne i termiczne w promieniu 15 metrów od badanego urządzenia. PACS: 41,20.-q; 44,60. + K; 76,50. + Q

Wprowadzenie ~
Interesowało nas zbadanie nieliniowych efektów w systemie wirujących pól magnetycznych. Takie efekty zaobserwowano w urządzeniu o nazwie generator Searla lub SEG (SEG, Searl Effect Generator) [1-4]. SEG składa się z serii trzech pierścieni i rolek otaczających te pierścienie. Wszystkie części SEG są oparte na Prawie Kwadratów. Rolki obracają się wokół płytek, które tworzą pierścienie, ale ich nie dotykają. Na rolkach znajduje się główny biegun północny i południowy, a na płytach główny biegun północny i południowy. Oczywiście będziesz miał biegun północny rolki przyciągnięty do południowego bieguna płyty. Płyta i rolki mają warstwową strukturę. Zewnętrzna warstwa - Tytan, następnie Żelazo, Nylon i ostatnia warstwa wewnętrzna zostały wykonane z neodymu. John RR Searl przypuszczał, że elektrony są wydalane z centralnego elementu (który jest neodymem) i przemieszczają się przez inne elementy. Gdyby nylon nie został tam umieszczony, SEG działałby jak laser, a jeden impuls zgasłby i zatrzymałby się, narastał, a kolejny impuls zgasłby. Ale w przypadku nylonowej istoty nylon działa jak brama kontrolna, a ta bramka kontrolna zapewnia równomierny przepływ elektronów przez SEG [4]. W pracy [4] wykazano, że w procesie namagnesowania płytki i rolek wykorzystano kombinację stałych i zmiennych pól magnetycznych do tworzenia wzoru specjalnej fali (fali sinusoidalnej) na powierzchni płytki i powierzchni rolek. Podstawowymi efektami są rolki samonaprowadzające się wokół płytki pierścieniowej i zmniejszenie ciężaru aż do wystąpienia napędu i wzlotu całego układu magnetycznego. Efekty te powstają ze względu na specjalną geometrię konfiguracji eksperymentalnej. Pokazano, że pracy urządzenia w krytycznym reżimie towarzyszą zjawiska biologiczne i fizyczne. Niestety oprócz wymienionych odniesień nie mogliśmy znaleźć innych informacji, w których wymieniono podobne efekty. W niniejszym artykule przedstawiamy eksperymentalne urządzenie, jakie uzyskaliśmy.

Opis instalacji eksperymentalnej ~
Podstawowa trudność polega na wyborze materiałów i utrzymaniu niezbędnego odcisku wzoru na powierzchniach talerzy i rolek. Aby uprościć technologię, zdecydowaliśmy się na konstrukcję jednopierścieniową z płytą z jednym pierścieniem (stojanem) i jednym pierścieniem wałków (wirnik). Oczywistym jest, że konieczne było wzmocnienie rolek na wirniku za pomocą łożysk i zrównoważenie wałków. W sugerowanym projekcie zastosowano łożyska powietrzne, które zapewniły minimalne straty z powodu tarcia. Z dostępnego opisu [1-4] nie było jasne, w jaki sposób można wykonać i namagnesować stojan o średnicy około jednego metra. Aby uczynić stojan z oddzielnych namagnesowanych segmentów wykonanych na podstawie magnesów ziem rzadkich z indukcją resztkową 1T; Segmenty magnetyzowano w zwykły sposób, rozładowując baterię kondensatora przez cewkę. Następnie segmenty zostały zmontowane i sklejone ze sobą w specjalnym żelaznym zworniku, co zmniejszyło energię magnetyczną. Do produkcji stojana zastosowano 110 KG magnesów ziem rzadkich, a do produkcji wirnika użyto 115 KG tego materiału. Pole wysokiej częstotliwości pod namagnesowaniem nie zostało zastosowane. Podjęto decyzję o zastąpieniu technologii imprintingu opisanej w [1-4] wstawkami krzyżowymi o kierunku wektorowym skierowanym pod kątem 90 stopni do wektora podstawowego namagnesowania stojana i rolek wirnika. W przypadku tych wstawek krzyżowych zastosowano zmodyfikowane magnesy z pierwiastków ziem rzadkich o magnetyzacji szczątkowej 1,2 T i przy użyciu siły koercyjnej nieco większej niż w materiale bazowym. Na fig. 1 i fig. 2 pokazano wspólne rozmieszczenie stojana 1, elementy wirnika - rolek 2 i sposób ich wzajemnego zazębiania za pomocą poprzecznych wkładek magnetycznych 19. Pomiędzy stojanem a rolką znajduje się szczelina powietrznaPozostało d 1 mm.

Nie stosowano struktury warstwowej z wyjątkiem ciągłej folii miedzianej o grubości 0,8 mm, która owijała stojan i rolki. Ta folia ma bezpośredni elektryczny kontakt z magnesami stojana i rolek. Odległość między wkładkami w rolkach jest równa odległości między wkładkami na stojanie.

Rysunek 1: Wariant konwertera One-Ring ~
Stosunek parametrów stojana 1 i wirnika 2 na rysunku 2 dobiera się tak, aby stosunek średnicy D stojana i średnicy rolki d był liczbą całkowitą równą lub większą niż 12. Wybór takiego stosunku pozwala uzyskać spin magnetyczny rezonans falowy pomiędzy elementami działającego korpusu urządzenia.
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Rysunek 2: Organizacja przekładni magnetycznej Stojak i rolki ~
Elementy systemu magnetycznego zostały zmontowane w jednolitej konstrukcji na aluminiowej platformie. Na rysunku 3 wyświetlany jest ogólny widok platformy z konwerterem jednokierunkowym. Platforma ta została wyposażona w sprężyny, amortyzatory i miała możliwość poruszania się pionowo na trzech podporach. Wartość przemieszczenia zmierzono za pomocą miernika indukcyjnego przesunięcia 14; w ten sposób zmiana masy platformy została zdefiniowana podczas eksperymentu w czasie rzeczywistym. Waga brutto platformy z układem magnetycznym w stanie początkowym wynosiła 350 kg.
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Rysunek 3: Widok ogólny platformy z konwerterem One-Ring ~
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Stojan 1 został zamontowany nieruchomo, a rolki 2 zostały zmontowane na ruchomym wspólnym separatorze 3, połączonym z podstawowym wałkiem 4 urządzenia. Przez ten wał przeniesiono moment obrotowy. Wał podstawowy za pomocą mufy ciernej 5 połączono z generatorem elektrodynamicznym 7 i silnikiem rozruchowym 6, który przyspieszył przekształtnik do trybu samopodtrzymującego się obrotu. Wzdłuż wirnika znajdowały się cewki elektromagnetyczne 8 z otwartymi rdzeniami 9. Rolki magnetyczne 2 przecinały otwarte rdzenie cewek indukcyjnych i zamykały strumień magnetyczny przez cewki elektromagnetyczne 8, i indukowały w nich element elektromagnetyczny, który działał bezpośrednio na obciążenie czynne 10 (zestaw lamp żarowych o całkowitej mocy 1 kW). Induktory elektromagnetyczne 8 były wyposażone w napęd elektryczny 11 i miały możliwość płynnego poruszania się na wspornikach 12. Aby zbadać wpływ zewnętrznego wysokiego napięcia na charakterystykę konwertera, zamontowano układ promieniowej polaryzacji elektrycznej. Na obwodzie elektrod pierścieniowych 13 wirnika ustawiono między cewkami elektromagnetycznymi 8 mającymi z rolkami 2 szczelinę powietrzną 10 mm. Elektrody są podłączone do źródła wysokiego napięcia; potencjał dodatni był podłączony do stojana, a ujemny do elektrod polaryzacyjnych. Napięcie zostało ustawione w zakresie 0-20 kV. W doświadczeniach wykorzystano stałą wartość 20 kV. W przypadku hamowania awaryjnego tarczę cierną ze zwykłego układu hamulcowego samochodu zamontowano na podstawowym wale wirnika. Generator elektrodynamiczny 7 został podłączony do czynnego obciążenia poprzez zestaw przełączników zapewniających stopniowe podłączenie obciążenia od 1 kW do 10 kW. Przetwornica poddawana testowaniu miała w swej wewnętrznej konstrukcji generator tarcia oleju o energii cieplnej 15, przeznaczony do przyklejania zbędnej mocy (ponad 10 kW) do konturu termo-wymiennego. Ponieważ jednak rzeczywista moc wyjściowa konwertera w eksperymencie nie przekroczyła 7 kW, nie zastosowano generatora termicznego tarcia oleju. Całkowitą stabilizację obrotów wirnika wykonano za pomocą cewek elektromagnetycznych podłączonych do dodatkowego obciążenia, które było zestawem lamp żarowych o łącznej mocy 1 kW. Przetwornica poddawana testowaniu miała w swej wewnętrznej konstrukcji generator tarcia oleju o energii cieplnej 15, przeznaczony do przyklejania zbędnej mocy (ponad 10 kW) do konturu termo-wymiennego. Ponieważ jednak rzeczywista moc wyjściowa konwertera w eksperymencie nie przekroczyła 7 kW, nie zastosowano generatora termicznego tarcia oleju. Całkowitą stabilizację obrotów wirnika wykonano za pomocą cewek elektromagnetycznych podłączonych do dodatkowego obciążenia, które było zestawem lamp żarowych o łącznej mocy 1 kW. Przetwornica poddawana testowaniu miała w swej wewnętrznej konstrukcji generator tarcia oleju o energii cieplnej 15, przeznaczony do przyklejania zbędnej mocy (ponad 10 kW) do konturu termo-wymiennego. Ponieważ jednak rzeczywista moc wyjściowa konwertera w eksperymencie nie przekroczyła 7 kW, nie zastosowano generatora termicznego tarcia oleju. Całkowitą stabilizację obrotów wirnika wykonano za pomocą cewek elektromagnetycznych podłączonych do dodatkowego obciążenia, które było zestawem lamp żarowych o łącznej mocy 1 kW.

Wyniki eksperymentalne ~
Konwerter magnetyczno-grawitacyjny został zbudowany w pomieszczeniu laboratoryjnym na trzech betonowych podporach na poziomie gruntu. Wysokość pomieszczenia w laboratorium wynosiła 3 metry. Poza obecnością stropu żelbetonowego, w bezpośrednim sąsiedztwie układu magnetycznego znajdował się generator i silnik elektryczny, który zawierał kilkadziesiąt kg żelaza i mógł potencjalnie zdeformować wzór pola. Urządzenie zostało uruchomione przez silnik elektryczny, który przyspieszył obrót wirnika. Obroty zostały płynnie zwiększone do momentu, gdy amperomierz zawarty w obwodzie silnika elektrycznego zaczął wykazywać zerową lub niższą wartość pobranego prądu lub nawet obecność prądu wstecznego. Obecność prądu wstecznego jest wykrywana w przybliżeniu. 550 obr./min. Czujnik ruchu magnetycznego 14 zaczyna wykrywać zmianę ciężaru całej instalacji z prędkością 200 obrotów na minutę. Następnie silnik elektryczny jest całkowicie odłączony przez mufkę elektromagnetyczną, a zwykły generator elektrodynamiczny jest połączony z podstawowym wałkiem urządzenia przez tę samą mufkę. Wirnik konwertera kontynuuje samoczynne przyspieszanie i przy podejściu do trybu krytycznego 550 obr./min. Ciężar urządzenia szybko się zmienia. Oprócz zmiany prędkości obrotowej waga zależna jest od mocy pobieranej do czynnego obciążenia (zestaw dziesięciu zwykłych elektrycznych podgrzewaczy wody o mocy 1 kW) i zastosowanego napięcia polaryzacyjnego. Przy maksymalnej mocy wyjściowej równej 6-7 kW zmiana masy G całej platformy (całkowita waga wynosi około 350 kg), osiąga 35% masy w stanie początkowym G ?. Obciążenie powyżej 7 kW powoduje stopniowe zmniejszanie obrotów i wyjście z trybu własnej generacji z następującym całkowitym zatrzymaniem wirnika. Ciężar platformy może być kontrolowany przez przykładanie wysokiego napięcia do komórkowych elektrod pierścieniowych umieszczonych w odległości 10 mm od zewnętrznych powierzchni rolek. Pod wysokim napięciem 20 kV (biegun ujemny elektrody) wzrost mocy taśmowej w obwodzie podstawowego generatora powyżej 6 kW nie ma wpływu na G, podczas gdy obroty na minutę nie są zmniejszane do 400 obr./min. Zaobserwowano "zaostrzenie" tego efektu, jak również wpływ histerezy na G (rodzaj "indukcji resztkowej"). Schematy eksperymentalne przedstawione na rys. 4 ilustrują tryby pracy przetwornicy. Obciążenie powyżej 7 kW powoduje stopniowe zmniejszanie obrotów i wyjście z trybu własnej generacji z następującym całkowitym zatrzymaniem wirnika. Ciężar platformy może być kontrolowany przez przykładanie wysokiego napięcia do komórkowych elektrod pierścieniowych umieszczonych w odległości 10 mm od zewnętrznych powierzchni rolek. Pod wysokim napięciem 20 kV (biegun ujemny elektrody) wzrost mocy taśmowej w obwodzie podstawowego generatora powyżej 6 kW nie ma wpływu na G, podczas gdy obroty na minutę nie są zmniejszane do 400 obr./min. Zaobserwowano "zaostrzenie" tego efektu, jak również wpływ histerezy na G (rodzaj "indukcji resztkowej"). Schematy eksperymentalne przedstawione na rys. 4 ilustrują tryby pracy przetwornicy. Obciążenie powyżej 7 kW powoduje stopniowe zmniejszanie obrotów i wyjście z trybu własnej generacji z następującym całkowitym zatrzymaniem wirnika. Ciężar platformy może być kontrolowany przez przykładanie wysokiego napięcia do komórkowych elektrod pierścieniowych umieszczonych w odległości 10 mm od zewnętrznych powierzchni rolek. Pod wysokim napięciem 20 kV (biegun ujemny elektrody) wzrost mocy taśmowej w obwodzie podstawowego generatora powyżej 6 kW nie ma wpływu na G, podczas gdy obroty na minutę nie są zmniejszane do 400 obr./min. Zaobserwowano "zaostrzenie" tego efektu, jak również wpływ histerezy na G (rodzaj "indukcji resztkowej"). Schematy eksperymentalne przedstawione na rys. 4 ilustrują tryby pracy przetwornicy.

Rysunek 4: Tryby działania konwertera grawitacji magnetycznej ~
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Efekt lokalnej zmiany ciężaru platformy jest wymienialny w stosunku do kierunku obracania wirnika i ma tę samą histerezę. W kierunku zgodnym z ruchem wskazówek zegara tryb krytyczny występuje w zakresie 550 obrotów na minutę, a siła napędowa skierowana przeciwnie do kierunku wektora grawitacyjnego jest tworzona, analogicznie, w kierunku przeciwnym do ruchu wskazówek zegara, tryb krytyczny obejmuje 600 obr / min i napęd w kierunku wektora grawitacyjnego. Zaobserwowano różnicę w podejściu do trybu krytycznego 50-60 obr./min. Należy wspomnieć, że najciekawszy region leży powyżej krytycznego obszaru 550 obrotów na minutę, ale ze względu na szereg okoliczności realizacja takich badań nie była możliwa. Inne ciekawe efekty to praca konwertera w ciemnym pomieszczeniu, gdy wyładowania koronowe są obserwowane wokół wirnika konwertera jako niebiesko-różowe świecące luminescencje i charakterystyczny zapach ozonu. Chmura jonizacji pokrywa obszar stojana i wirnika i ma odpowiednio toroidalny kształt. Na tle luminescencji świecącej na powierzchni rolek wyodrębniliśmy obraz fali. Zaobserwowano szereg bardziej energicznych pasów wyładowań wokół rolek. Te wyładowania miały barwę biało-żółtą, ale charakterystyka łuku wyładowczego nie była słyszalna. Zaobserwowano jeszcze jeden efekt, o którym wcześniej nie wspomniano, tj. Pionowe "ściany" magnetyczne wokół instalacji. Zauważyliśmy i zmierzyliśmy nienormalne stałe pole magnetyczne wokół konwertera w promieniu 15 metrów. Wykryto strefy o zwiększonej intensywności strumienia magnetycznego 0,05T zlokalizowanego koncentrycznie od środka instalacji. Kierunek wektora pola magnetycznego w tych ścianach zbiegł się z kierunkiem wektora pola walców. Struktura tych stref przypominała kręgi na wodzie z rzucanego kamienia. Pomiędzy tymi strefami przenośny magnetometr, który wykorzystywał czujnik Halla jako wrażliwy element, nie rejestrował nieprawidłowych pól magnetycznych. Warstwy o zwiększonej intensywności są rozprowadzane praktycznie bez strat do odległości około 15 metrów od środka konwertera i szybko zmniejszają się na granicy tej strefy. Grubość każdej warstwy wynosi około 5 - 8 cm. Granica każdej warstwy ma ostry kształt, odległość między warstwami wynosi około 50 - 60 cm i nieznacznie wzrasta przy przechodzeniu ze środka konwertera. Stały obraz tego pola obserwowano również na wysokości 6 m nad instalacją (na drugim piętrze nad laboratorium). Powyżej drugiego piętra pomiary nie zostały wykonane. Stwierdzono również nietypowy spadek temperatury w bezpośrednim powinowactwie z konwerterem. Podczas gdy wspólne tło temperaturowe w laboratorium było + 22? (2?) Spadek temperatury równy 6-8? został zauważony. To samo zjawisko zaobserwowano w pionowych ścianach magnetycznych, jak również. Pomiary temperatury wewnątrz ścian magnetycznych przeprowadzano za pomocą zwykłego termometru alkoholowego z bezwładnością wskazania około 1,5 min. W ścianach magnetycznych zmiany temperatury można wyraźnie zaobserwować nawet ręcznie. Ręka po umieszczeniu w tej ścianie magnetycznej jest od razu bardzo zimna. Podobny obraz zaobserwowano na wysokości nad instalacją, tj. Na drugim piętrze laboratorium, a także pomimo żelbetowego blokowania sufitu.

Dyskusja ~
Wszystkie uzyskane wyniki są niezwykle nietypowe i wymagają pewnych wyjaśnień teoretycznych. Niestety interpretacja wyników w ramach konwencjonalnej teorii fizycznej nie może wyjaśnić wszystkich zaobserwowanych zjawisk, a przede wszystkim zmiany masy. Zmianę masy można interpretować jako lokalną zmianę siły grawitacji lub jako pojawienie się siły napędowej poprzez odpychanie jej z własnego pola.

Nie przeprowadzono bezpośredniego eksperymentu, potwierdzającego obecność siły pociągowej, ale w obu przypadkach obie interpretacje zmiany ciężaru nie odpowiadają współczesnemu fizycznemu paradygmatu i wymagają ponownego rozważenia standardowej teorii grawitacji lub krytyki drugiego prawa Newtona, zarówno które są możliwe tylko wtedy, gdy weźmiemy pod uwagę obecnie reklamowany fizyczny eter, jak rozumie Faraday-Maxwell-Mie. Ze współczesnej fizyki pozycja elektryzacji i luminescencji układu magnetycznego konwertera w strefie bliskiej nie jest całkowicie jasna. Zjawisko magnetycznych i termicznych "ścian" może być związane z falami magnetyczno-dźwiękowymi Alphena wzniesionymi w pobliżu strefy w namagnesowanej plazmie indukowanej przez zmienne pole magnetyczne wirującego wirnika [5].

W chwili obecnej nie możemy podać dokładnego opisu mechanizmu interakcji z otoczeniem i transformacją energii, ale jest całkowicie oczywiste, że bez użycia pojęcia mediów fizycznych - eter w sensie Faradaya-Maxwella -Miemy całkowicie nie jesteśmy w stanie podać fizycznej teorii tych zjawisk. Podsumowując, podkreślamy, że kwestie wpływu czynników biologicznych, a zwłaszcza zmian efektów w czasie rzeczywistym, które muszą zachodzić w strefie operacyjnej konwertera, nie były w ogóle brane pod uwagę. Te kwestie są niezwykle ważne i absolutnie nieodkryte; choć są pewne wzmianki o JRRSearl na temat uzdrawiającego działania promieniowania SEG. Własne doświadczenie pozwala jedynie ostrożnie założyć, że krótkotrwały pobyt (kilkanaście minut) w strefie roboczej konwertera o stałej mocy wyjściowej 6 kW pozostaje dla ludzi bez obserwowanych konsekwencji. Niniejszy artykuł to dopiero początek.
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Streszczenie ~
Wykazano, że system magnetyczny oparty na magnesach ziem rzadkich jest zdolny do przekształcania różnych form energii, pod warunkiem, że ustanowiony zostanie pewien krytyczny reżim operacyjny. W miarę osiągania krytycznego reżimu układ eksperymentalny staje się energetycznie całkowicie autonomiczny. Towarzyszą temu lokalne różnice w całkowitej masie struktury, spadek temperatury otaczającego powietrza i tworzenie koncentrycznych "ścian magnetycznych" w odległości do 15 metrów od konfiguracji eksperymentalnej.

Wprowadzenie ~
Badaliśmy eksperymentalnie efekty fizyczne w systemie opartym na obrotowych magnesach stałych (1). Poniżej opisujemy technologię produkcji, montażu i wyniki testowania tej konfiguracji eksperymentalnej, która jest określana jako konwerter.

Opis technologiczny ~
Konwerter zawiera nieruchomy stojan i wirnik poruszający się wokół stojana i przenoszący stałe rolki magnetyczne. Układ magnetyczny korpusu roboczego konwertera ma średnicę około 1 metra. Stojan i rolki magnetyczne zostały wyprodukowane z oddzielnych namagnesowanych segmentów wykonanych z magnesów ziem rzadkich (REM) z resztkowym namagnesowaniem 0,85 T, siłą koercyjną o wartości [Hc] ~ 600 kA / m oraz specyficznej energii magnetycznej [W] ~ 150 K / m3. Segmenty namagnesowano konwencjonalną metodą opartą na wyładowaniu banku kondensatora przez cewkę indukcyjną. Następnie namagnesowane segmenty zostały zmontowane i sklejone ze sobą w specjalnym etapie montażowym, co zapewniło niezbędną tolerancję w pozycjonowaniu segmentów i usunięciu energii magnetycznej. Korzystając z tego etapu montażu, możliwe było przyklejenie elementów do wspólnej jednostki. Stajnia zawierała REM o masie całkowitej 110 kg, a rolki zawierały 115 kg tego samego materiału REM.

Elementy układu magnetycznego zostały połączone w jedną strukturę na specjalnej platformie wykonanej z niemagnetycznych stopów konstrukcyjnych. Konstrukcja platformy została wyposażona w sprężyny i amortyzatory i umożliwiła konwerterowi poruszanie się w kierunku pionowym z trzech stron. Ruch był monitorowany przez przetwornik indukcyjny. Umożliwiło to zmianę masy platformy, która zostanie określona w trakcie eksperymentu. Łączna waga platformy z układem magnetycznym w stanie początkowym wynosiła 350 kg.

Opis obserwowanych efektów ~
Przetwornik został zainstalowany w 2,5-metrowej sali laboratoryjnej przy użyciu trzech betonowych podpór na poziomie gruntu. Oprócz zwykłych bloczków z betonu zbrojonego stalą, sprzęt konwertorowy zawierał zwykły generator elektrodynamiczny i silnik elektryczny, o całkowitej masie żelaza kilkudziesięciu kilogramów (tylko te części mogły co do zasady wprowadzać zniekształcenia w polu elektromagnetycznym zaobserwowany wzór).

Konwerter został ustawiony do pracy z nadmiernym obrotem wirnika za pomocą silnika elektrycznego. Prędkość silnika stopniowo zwiększano do momentu, gdy amperomierz podłączony do obwodu silnika wykazał zerowy pobór prądu i odwrócenie kierunku prądu. Ten stan odpowiadał prędkości wirnika około 550 obrotów na minutę, ale przetwornik ruchu zaczął wskazywać na zmianę masy platformy już przy 200 obr./min. Następnie silnik elektryczny odłączono za pomocą elektromagnetycznego sprzęgła wybiegowego, a zwykły generator elektrodynamiczny połączono z głównym wałkiem przetwornika za pomocą innego sprzęgła elektromagnetycznego. Po osiągnięciu krytycznego reżimu (~ 550 obrotów na minutę) wirnik wykazywał gwałtowny wzrost prędkości obrotowej; towarzyszyło temu spowolnienie obecnego obniżenia wagi. W tej chwili pierwsze obciążenie 1 kW zostało podłączone do systemu. Natychmiast po tym połączeniu prędkość obrotowa zaczęła spadać, podczas gdy wartość Delta G wzrastała i tak jak pokazano na rysunku.

[image: image6]
Schemat ilustrujący różne reżimy działania konwertera magnetoograwitacyjnego pokazujący (I) moc obciążenia (kW) i zmienność wagi systemu; (II) Obciążenie 7 kW (wysokie napięcie wyłączone); (III) obciążenie 7 kW (przy włączonym wysokim napięciu); (IV) reżim nadkrytyczny; (V) reżim podkrytyczny (1, wysokie napięcie wyłączone, 2, wysokie napięcie włączone).

Zmienność wagi systemu zależy zarówno od mocy pobieranej przez obciążenie czynne (obciążenie składało się z 10 zwykłych elementów grzewczych 1 kW), jak i od zastosowanego napięcia polaryzacji. W przypadku maksymalnej mocy zużytej (7 kW) zmiana całkowitej masy platformy osiągnęła 35% wartości początkowej w stanie nieruchomym (350 kg), co odpowiadało 50% czystej masy ciała roboczego konwertera. Zwiększenie mocy obciążenia powyżej 7 kW doprowadziło do stopniowego zmniejszenia prędkości obrotowej wirnika i, ostatecznie, do wyjścia układu z samodzielnej generacji i zmniejszenia prędkości wirnika aż do całkowitego zatrzymania. Masę platformy można było kontrolować przez doprowadzenie sygnału o wysokim napięciu do komórkowych elektrod pierścieniowych położonych 10 mm nad zewnętrzną powierzchnią rolki. Po przyłożeniu sygnału 20 kV (ujemna polaryzacja na elektrodach), wzrost zużycia mocy powyżej 6 kW nie wpłynął na wartość Delta G, nawet gdy prędkość wirnika spadła do 400 obr./min. Było to równoznaczne z "wydłużeniem" efektu i towarzyszyły mu zjawiska typu "ostatnia indukcja" typu w odniesieniu do delta G. Działanie przetwornika w różnych układach doświadczalnych zilustrowano na rysunku.

Wpływ zmiany ciężaru systemu jest odwracalny w odniesieniu do kierunku ruchu wirnika i wykazuje pewną histerezę. Przy obrocie w prawo obserwuje się krytyczny reżim w zakresie 550 obrotów na minutę, czemu towarzyszy rozwój siły działającej na wektor grawitacyjny. W kierunku przeciwnym do ruchu wskazówek zegara początek krytycznego reżimu obserwuje się przy około 600 obr / min, a dodatkowa siła pokrywa się w kierunku z wektorem grawitacyjnym. Początek krytycznego reżimu wykazywał rozproszenie w zakresie 50-60 obrotów na minutę. Należy zauważyć, że prawdopodobnie istnieją inne reżimy krytycznego rezonansu, które odpowiadają wyższym prędkościom wirnika i znacznie większym poziomom użytecznego obciążenia. Przechodząc od ogólnego rozważania teoretycznego, wyjściowa energia mechaniczna musi nieliniowo zależeć od wewnętrznych parametrów układu magnetycznego konwertera i prędkości wirnika, tak aby zaobserwowane skutki były prawdopodobnie dalekie od optymalnych. Ustalenie maksymalnych wahań masy mocy wyjściowej i zasobów energetycznych konwertera ma duże znaczenie teoretyczne i praktyczne.

Oprócz opisanych powyżej zjawisk zaobserwowano szereg innych interesujących efektów w badanym układzie. W szczególności pracy konwertera w ciemności towarzyszy wyładowanie koronowe z różowo-niebieską emisją światła i wytwarzaniem ozonu. Chmura jonizacyjna powstaje wokół stojana i wirnika, uzyskując toroidalny kształt. Ogólne tło wyładowania koronowego jest nałożone falistym wzorem odpowiadającym powierzchni rolek: strefy o zwiększonej intensywności emisji są rozmieszczone wzdłuż wysokości rolek w sposób podobny do obserwowanego dla wysokiego napięcia mikrofalowego - stan zniszczenia. Strefy te wydawały się żółtawobiałe, ale emisji nie towarzyszyły dźwięki charakterystyczne dla wyładowania łukowego.

Jeszcze jednym efektem, który nigdy wcześniej nie został zgłoszony, jest pojawienie się pionowych "ścian magnetycznych" otaczających układ. Wykryliśmy i zmierzyliśmy anomalne stałe pole magnetyczne wokół konwertera. Pomiary wykazały strefy o zwiększonej wytrzymałości magnetycznej rzędu 0,05 T rozmieszczone współosiowo względem środka układu. Kierunek wektora pola magnetycznego na "ścianach" pokrywa się z kierunkiem w rolkach. Struktura tych stref magnetycznych przypomina wzór fal kołowych na powierzchni wody. Żadne anomalne pole nie jest wykrywane przez mobilny magnetometr, z wykorzystaniem przetwornika Halla, w obszarze między strefami. Warstwy o zwiększonej sile pola magnetycznego rozprzestrzeniają się praktycznie bez tłumienia do odległości 15 metrów od centrum przetwornika, a następnie gwałtownie rozpadają się na granicy tego 15-metrowego obszaru. Każda strefa warstwy ma grubość 5-8 cm i ma ostre granice. Warstwy są rozmieszczone w odstępach 50-60 cm, odstępy nieznacznie rosną wraz z odległością od środka konwertera. Stabilny wzór zaobserwowano również na wysokości 5 metrów nad ustawieniem (pomiary przeprowadzono w pokoju na 2 piętrze nad laboratorium, nie przeprowadzono testów na jeszcze wyższym poziomie).

Innym interesującym zjawiskiem jest anomalny spadek temperatury w bezpośrednim sąsiedztwie konwertera. Przy ogólnym poziomie temperatury pokojowej w laboratorium (+22 ± 2 ° C) temperatura na powierzchni przetwornika była niższa o 6-8 ° C. Podobne zmiany temperatury wykryto w pionowych "ścianach magnetycznych". Zmiany temperatury w ścianach wykryto za pomocą zwykłego termometru alkoholowego o czasie odczytu 1,5 minuty. Zmiany temperatury w magnetycznych "ścianach" mogą być wykrywane przez ludzkie ciało: dłoń umieszczona wewnątrz "ściany" natychmiast staje się zimna. Ten sam wzór zaobserwowano na wysokości 5 metrów nad ustawieniem w pomieszczeniu na drugim piętrze nad laboratorium (pomimo bloków żelbetowych oddzielających pokoje).

Omówienie wyników ~
Wszystkie opisane powyżej wyniki eksperymentalne są bardzo nietypowe i wymagają pewnej teoretycznej racjonalizacji. Niestety, próby interpretacji uzyskanych wyników w ramach istniejących teorii fizycznych wykazały, że żaden z tych modeli nie może wyjaśnić całego zestawu danych eksperymentalnych.

Niedawno Dyatlov (2) próbował połączyć koncepcje elektryczności i grawitacji, wprowadzając tak zwane współczynniki elektronowej nawigacji i spinu magnetycznego w równania grawitacyjne Heaviside i równania pola Maxwella. Zapewnia to związek między składowymi grawitacyjnymi i elektrycznymi, a także pomiędzy składowymi magnetycznymi i obrotowymi w danym medium. Założenia oparte są na specjalnym modelu niehomogenicznej fizycznej próżni, zwanym modelem domeny próżniowej (2). Sugeruje się, że dodatkowe związki są nieobecne poza domeną próżni. Chociaż trudno sobie wyobrazić długowieczną domenę próżniową, proponowany model zapewnia satysfakcjonujące wyjaśnienie (przynajmniej na jakościowym poziomie fenomenologicznym) dla pojawienia się emisji, zmian wagi systemu, oraz konwersję energii pobranej z otaczającego ośrodka do obrotowego momentu mechanicznego wałków. Niestety, teoria nie może dostarczyć fizycznego wzoru obserwowanych zjawisk.

Wniosek ~
Obecnie trwają prace nad opracowanym wariantem konwertera w firmie "Głushko" NPE Energomash (Moskwa). Ta konfiguracja umożliwiłaby głębszy wgląd w fizykę zaobserwowanych zjawisk. Kolejnym celem jest stworzenie komercyjnych próbek do różnych praktycznych zastosowań.
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Streszczenie ~
Energetyka i transport; różne branże. UBSTANCE: Jednorzędowy moduł zasilania ma stojan i wirnik z rolkami połączonymi wspólnym separatorem. Stojan i wirnik są wykonane z magnesów trwałych lub elektromagnesów opartych na kompozytowych laminowanych materiałach magnetycznych, przewodzących i izolacyjnych. Główny wał urządzenia jest sprzężony za pomocą sprzęgieł wolnych kół z silnikiem rozruchowym, który doprowadza urządzenie do automatycznego trybu utrzymywania prędkości i układu ładowania urządzenia, który jest zasadniczo elektrodynamicznym generatorem sprzężonym mechanicznie z głównym wałem urządzenia. Przetworniki elektromagnetyczne są rozmieszczone promieniowo na obwodzie urządzenia. Sterowanie napędem odbywa się poprzez regulację energii mechanicznej pobranej z urządzenia i przez wytworzenie promieniowej polaryzacji elektrycznej na jej obwodzie za pomocą pierścieniowych elektrod oddzielonych od wałków wirnika za pomocą szczeliny powietrznej. Elektrody są podłączone do zasilania wysokiego napięcia. Proces generowania obejmuje zasilanie elektryczne urządzenia rozruchowego, przyspieszenie wału wirnika do prędkości roboczej, start generowanej energii oraz regulację wspomnianej energii i napędu poprzez zmianę prędkości wirnika i stojana poprzez zmienne obciążenie generatora podłączonego do urządzenia, jak również przez regulacja wysokiego napięcia przyłożonego z zewnętrznego źródła zasilania. EFEKT: Zredukowane zużycie energii. 9 cl, 17 dwg. przyspieszanie wału wirnika do prędkości roboczej, odbiór wytworzonej energii oraz regulacja wspomnianej energii i napędu poprzez zmianę prędkości wirnika i stojana poprzez zmianę obciążenia generatora podłączonego do urządzenia, a także przez regulację wysokiego napięcia przyłożonego z zewnętrznego źródła zasilania. EFEKT: Zredukowane zużycie energii. 9 cl, 17 dwg. przyspieszanie wału wirnika do prędkości roboczej, odbiór wytworzonej energii oraz regulacja wspomnianej energii i napędu poprzez zmianę prędkości wirnika i stojana poprzez zmianę obciążenia generatora podłączonego do urządzenia, a także przez regulację wysokiego napięcia przyłożonego z zewnętrznego źródła zasilania. EFEKT: Zredukowane zużycie energii. 9 cl, 17 dwg.
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Opis ~
DZIEDZINA WYNALAZKU

[0001] Wynalazek ten dotyczy ogólnie dziedziny silników elektrycznych i generatorów prądu stałego, które działają bez potrzeby komutacji i / lub rektyfikacji, a w szczególności wielordzeniowych homopolarowych maszyn, które czerpią swoją siłę elektromotoryczną (siły elektromotoryczne) z współ obrotowych magnesów i metalicznych przykład wykonania dysku.

TŁO

W roku 1831 Michael Faraday odkrył, że cylindryczny magnes zawieszony na sznurku i dotykający kąpieli rtęciowej na dnie może generować elektryczność podczas wirowania wzdłuż jej osi, jeśli drugi kontakt elektryczny zostanie wykonany na obrzeżu punktu środkowego magnesu. Jego eksperyment polegał na jednoczęściowej homopolarnej maszynie, ponieważ magnes i przewodnik były ze sobą połączone. Takie generatory Faradaya zostały również nazwane generatorami acyklicznymi, unipolarnymi lub homopolarnymi, ponieważ dla tej maszyny nie jest konieczne komutowanie lub przemienne bieguny magnetyczne w celu wytworzenia energii elektrycznej.

Typ prądu elektrycznego jest najczęściej prądem stałym (DC), chyba że zostały zaprojektowane specjalne środki zapewniające przerwanie przewodzenia promieniowego, a zatem zasymulowane napięcie przemienne (AC). Historycznie DC był promowany przez Thomasa Edisona we wczesnych latach XX wieku, podczas gdy w tym samym czasie AC był broniony przez Nikola Tesli i George'a Westinghouse'a. W przyszłości DC powróci do stylu dzięki pojawieniu się kabli nadprzewodzących o temperaturze otoczenia. Dlatego wysokowydajne generatory homopolarowe będą poszukiwane, aby zaspokoić przyszłe zapotrzebowanie rynku na prąd stały.

Generatory Homopolar zwykle mają pojedynczy dysk lub bęben obracający się w nieruchomym polu magnetycznym ze stykami ślizgowymi. Jednak styki ślizgowe często mają wysoką rezystancję. Na przykład konstrukcja i działanie homopolarnych maszyn do napędu elektrycznego statków morskich lub karabinów jest już dobrze znana. Takie maszyny obejmują silniki i generatory, w których prąd elektryczny przepływa przez przewodnik umieszczony w polu magnetycznym podczas obrotu wirnika maszyny.

W przypadku silnika homopolarnego prąd wyniesie siłę J razy B prostopadłą do kierunku jego przepływu przez przewodnik i pole magnetyczne. W przypadku generatora homopolarnego indukowane jest napięcie zależne od prędkości obrotowej, pola magnetycznego i promienia w przewodzie poruszającym się w polu magnetycznym. Gdy prąd jest pobierany z generatora homopolarnego, to również wytwarza siłę JX z tego samego powodu, co z silnikiem, ale jest nazywany zwrotnym momentem obrotowym lub reakcją twornika. Ogólne informacje referencyjne, w tym podstawowe zasady stosowane w celu redukcji wstecznego momentu obrotowego, można znaleźć w podręczniku The Homopolar Thomasa Valone (ISBN 0-9641070-1-5).

W stanie techniki rzadko stosuje się jednoczęściowe homopolarne maszyny, które obracają magnes wraz z dyskiem. Jeszcze bardziej nieznana jest koncepcja toczenia kontaktów. Eliminowanie styków ślizgowych jest pokazane w "Planetarnym generatorze Homopolar", "IBM Technical Disklosure Bulletin, wol. 17, nr 6, str. 1786-87, listopad 1974, HD Varadarajan.

Za pomocą taśmy przewodzącej lub styków tocznych do zbierania prądu z wirnika tnącego strumienia magnetycznego, istnieje pierścieniowe pole magnetyczne, przez które wirnik wykonuje ruch planetarny.

Duże obciążenia wynikające z siły odśrodkowej masywnego, niezrównoważonego wirnika planetarnego stanowią wyraźną wadę, uniemożliwiającą pracę z dużą prędkością. Dzięki projektowi IBM możliwa jest tylko niska rotacja.

"Maszyna prądu stałego Homopolar" Pat. 5,587,618 dla Hathaway przedstawia analogiczną koncepcję ruchu względnego pomiędzy przewodzącym wałkiem orbitalnym a nieruchomą zwymiarowaną zworą w kształcie dysku.

Jednak projekt jest nieco uciążliwy, aby być praktycznym. Science Applications International Corporation twierdzi, że pas przewodzący, dwupłytowy "Homopolar Motor-Generator" w US Pat. Nr 5,241,232 dla Reeda, który najwyraźniej wymyślił na nowo "maszynę Dynamo Electric" według US Pat. Nr 406 968 opatentowany przez nikogo innego niż Nikola Tesla w 1889 roku, który również ma dwa jednobiegunowe namagnesowane wirniki połączone przez przewodzącą taśmę. Podwójne jednobiegunowe maszyny taśmowe rozwiązują jeden z problemów, które nękają pole, oferując dwa styki ślizgowe na niskiej prędkości na osi. Jednakże niniejszy wynalazek wymaga tylko jednego styku ślizgowego na osi. Te przewodzące maszyny taśmowe wykazują również, w zasadzie, koncepcję wielorurkowego, planetarnego projektu, poprzez proces transformacji współrzędnych, ponieważ ruch względny jest kluczem do działania generatora homopolarnego. Koncepcja toczącego się kontaktu została zademonstrowana przez Dalen "Dynamo Electric Machine" US Pat. 64943, w którym dwie tarcze obracają się w przeciwnych kierunkach podczas stykania się ze sobą na swoim obwodzie. Jednakże, oś każdej tarczy musi pozostać nieruchoma w miejscu, podczas gdy każda oś znajduje się w ruchu orbitującym w niniejszym wynalazku.

Maszyny Homopolar mogą w sposób odwracalny funkcjonować również jako silniki, takie jak koła zamachowe i wykorzystywane jako urządzenia do magazynowania energii. Po raz pierwszy zastosowane w transporcie w latach pięćdziesiątych, autobusy z napędem na koła zamachowe zaprojektowano tak, aby przyspieszyć przy każdym zatrzymaniu koła zamachowego. Obecnie opracowano wirniki kompozytowe, które mogą obracać się z bardzo dużymi obrotami (100 000 obrotów na sekundę); a prędkość jest ograniczona przez wytrzymałość na rozciąganie obręczy wirnika. Dzięki zastosowaniu konstrukcji wielowirnikowej siły odśrodkowe dużego dysku można znacznie zmniejszyć i nadal utrzymywać magazynowanie lub produkcję o wysokiej energii. Dzięki zastosowaniu łożysk magnetycznych tarcie na osi wirnika może zostać zredukowane dostatecznie, aby takie wirniki mogły utrzymać większość energii przez kilka dni.

Wirnik planetarny IBM Varadarajan jest niezrównoważony i ma niskie natężenie strumienia magnetycznego dzięki pierścieniowemu kształtowi pola magnetycznego. Maszyna prądu stałego Hathaway ma wiele niezrównoważonego materiału przewodzącego krążącego wokół centralnego namagnesowanego dysku, co ogranicza prędkość obrotową.

Przewodzące konstrukcje pasów mogą podlegać utlenianiu i poślizgowi, a nawet wymagać paska zębatego na każdej osi. W przypadku większości modeli dyskowych generatorów homopolarnych, w przeciwieństwie do konstrukcji bębnów, styki ślizgowe są najważniejszym wkładem oporu hamującego moc wyjściową maszyny. Opór wewnętrzny jest jedynym ograniczeniem możliwości wyjściowych generatora homopolarnego i ważne jest zmniejszenie wszystkich źródeł rezystancji wewnętrznej w celu uzyskania maksymalnej mocy wyjściowej dla danego momentu wejściowego. Zamiast stosowania szczotek węglowych o wysokiej odporności, szczotek ze srebra o średniej odporności lub niebezpiecznych cieczy przewodzących, takich jak rtęć, lutowie niskotemperaturowe lub potas sodu, istnieje potrzeba całkowitego wyeliminowania tarciowego kontaktu ślizgowego na obrzeżu o wysokiej prędkości całkowicie namagnesowanego wirnika . Ponadto, zamiast utrzymywania dwóch styków ślizgowych, które zapewniają tarcie i opór, nawet w konstrukcjach toczonych i paskowych, istnieje potrzeba zmniejszenia liczby na pół do tylko jednego styku ślizgowego wysokiego prądu. Niniejszy wynalazek spełnia obie te potrzeby.

STRESZCZENIE

Niniejszy wynalazek czerpie energię elektryczną z prądu stałego poprzez jednoczesne obracanie wielu magnesów i metalowej tarczy. Zawiera ulepszoną maszynę homopolarną z dynamicznie równoważącymi, osiowo równoległymi, cylindrycznymi, elektrycznie przewodzącymi magnesami rozmieszczonymi obwodowo wokół pionowej osi centralnego pierścienia stojana. Taki projekt można nazwać generacją rozproszoną, ponieważ każdy wirnik magnetyczny wytwarza tylko część prądu, który jest przesyłany przez maszynę. Zatem, przewodzące łożyska stykające się ze środkiem każdego końca wirników magnetycznych mogą przenosić tylko jedną dziesiątą lub mniej całkowitego prądu.

Wielopolowy homopolar wielordzeniowy również nie zawiera styków ślizgowych przy każdym namagnesowanym wieńcu wirnika, lecz zamiast tego wykorzystuje odpowiednie środki walcujące dołączone oddzielnie do magnesów, a także do pierścienia stojana, dla dokładnego stykania się i sprzęgania z antypoślizgowym zwijaniem pomiędzy magnesami i stojanem, gdy obiegają one orbitę. wokół stojana. Namagnesowane wirniki utrzymują synchronizację obrotową i są w równym położeniu względem siebie, przy czym elementy łożyskowe mocują obrotowo górny i dolny koniec każdego magnesu do odpowiadającej elektrycznie przewodzącej kołowej płyty końcowej.

Energia elektryczna jest pobierana, lub wprowadzana, jeśli jest wykorzystywana jako silnik, poprzez styki na przewodzącym stojanie i na osi elektrycznie przewodzącej maszyny znajdującej się w środku maszyny, podczas gdy sztywno jest przymocowana do górnej okrągłej płyty końcowej, która obraca się ze wszystkimi indywidualnie namagnesowanymi wirniki. Jedynym pojedynczym, wymagającym dużego prądu kontaktem ruchomym, jest elektrycznie przewodzące łożysko oporowe, które podpiera oś środkową. Izolujące łożysko oporowe oddziela w międzyczasie oś od środkowej dolnej okrągłej płyty końcowej. Stojan, który jest oczywiście nieruchomy, realizuje drugie środki kontaktowe za pośrednictwem standardowego połączenia elektrycznego bez potrzeby żadnego względnego ruchu ślizgowego.

Rysunki stanowią część tego opisu i obejmują przykładowe wykonania wynalazku, które mogą być wykonane w różnych postaciach. Należy rozumieć, że w niektórych przypadkach różne aspekty wynalazku mogą być przedstawione przesadzone lub powiększone, aby ułatwić zrozumienie wynalazku.

Problem ~
Problem ten rozwiązuje ten wynalazek polega na tym, że generuje on prąd elektryczny prądu stałego o dużej mocy bez potrzeby komutacji i prostowania, w przeciwnym razie wewnętrzne straty rezystancji są wysokie.

Problemy z urządzeniami, procesami i systemami ze stanu techniki można podzielić na następujące kategorie.

1. Wymagać komutacji lub sprostowania w celu wytworzenia prądu elektrycznego.

2. Polegaj na więcej niż jednej szczotce prądowej, która często ma szybki kontakt.

3. Nie wolno rozprowadzać wytwarzania mocy w polu magnetycznym za pomocą wielordzeniowych magnesów na orbicie w homopolarnych maszynach lub systemach.

4. Straty wewnętrzne oporu są zazwyczaj wysokie.

5. Nie jest ani wydajny, ani opłacalny.

6. Ani proste, ani praktyczne w przypadku większości aplikacji.

Stan wcześniejszy ~
Wstępne ograniczone poszukiwania ze stanu techniki nie zostały uruchomione, ale twórca jest doskonale zaznajomiony ze stanem techniki. Poniżej przedstawiono typowe przykłady stanu techniki uporządkowane w odwrotnej kolejności chronologicznej, w celu uzyskania gotowego odniesienia dla czytnika.

11) Nie-tymczasowe narzędzie US Pat. Nr 6 051 905 wydany Richardowi Clarkowi w dniu 18 kwietnia 2000 r. Dla "Homopolar Generator"

10) Nie-tymczasowe narzędzie US Pat. Nr 5,977,684 przedstawiony Ted Lin 2 listopada 1999 r. Dla "Obrotowej maszyny konfigurowalnej jako generator lub silnik prądu stałego"

09) Nie-tymczasowe narzędzie US Pat. Nr 5,864,198 uzyskany przez Josepha Pinkertona 26 stycznia 1999 dla "Generator bezszczotkowy"

08) Nie-tymczasowe narzędzie US Pat. Nr 5 567 618 wydany George'owi Hathawayowi 24 grudnia 1996 r. Dla "Maszyny prądu stałego Homopolar"

07) Nieinterwencyjne narzędzie US Pat. Nr 5,278,470 uhonorowany Zacharias Neag 11 stycznia 1994 r. Za "Homopolar Machine, który działa jako generator prądu stałego (DC) wysokiego napięcia lub silnik"

06) Nieinterwencyjne narzędzie US Pat. No. 5,241,232 honorowo wydany Jayowi Reedowi w dniu 31 sierpnia 1993 r. Dla "Homopolar Motor-Generator"

05) Nie-tymczasowe narzędzie US Pat. Nr 5,011,821 opublikowany na nazwisko Charley McCullough w dniu 30 kwietnia 1991 r. Dla "Metody i aparatura do wytwarzania energii elektrycznej"

04) Nie-tymczasowe narzędzie US Pat. Nr 3 465 187 wydany dla Onezime Breaux 2 września 1969 r. Dla "Homopolar Generator mającego równoległe rozmieszczenie struktur dysków Faradaya"

03) Nieinterwencyjne narzędzie US Pat. Nr 3 188 877 przedstawiony Anthony'emu Searsowi w dniu 25 maja 1965 r. Za "Generator prądu homopolarnego"

02) Nieinterwencyjne narzędzie US Pat. Nr 64943 uhonorowany wynalazcą Gustafem Dalenem w dniu 27 marca 1900 r. Za "maszynę Dynamo Electric"

01) Nieinterwencyjne narzędzie US Pat. Nr 406,968 przyznany nikomu innemu niż sam Nikola Tesla w 1889 r. Za "Dynamo Electric Machine"

Żadne z urządzeń znanych ze stanu techniki przez zgłaszającego lub jego pełnomocnika nie ujawnia dokładnego wykonania tego wynalazcy, które stanowi prosty, elegancki i dostępny cenowo system do orbitowania prądem stałym Multi-Rotor Homopolar do wytwarzania prądu stałego.

Cele ~
Niestety, żadne z urządzeń ze stanu techniki pojedynczo lub nawet w połączeniu nie zapewniają wszystkich celów ustalonych przez wynalazcę dla tego układu, jak wymieniono poniżej.

1. Celem niniejszego wynalazku jest dostarczenie urządzeń, sposobu i układu do wytwarzania prądu stałego o dużej mocy elektrycznej bez komutacji i prostowania.

2. Głównym celem wynalazku jest orbitowanie wielotorowych cylindrycznych magnesów na styku tocznym, co eliminuje tarcie podczas wytwarzania prądu stałego.

3. Innym celem wynalazku jest zapewnienie wysokiej wydajności, niskiego poziomu hałasu i niskiej rezystancji w generatorze o wysokim prądzie.

4. Innym celem wynalazku jest to, że wykorzystuje on łatwo dostępne materiały w dynamicznie zrównoważonym układzie.

5. Innym celem wynalazku jest bezpieczeństwo poprzez zmniejszenie wewnętrznego naprężenia niż porównywalne maszyny homopolar z pojedynczym wirnikiem.

6. Innym celem wynalazku jest zapewnienie generowania rozproszonego wokół rdzenia powietrza.

7. Innym celem tego wynalazku jest zapewnienie łatwego, szybkiego i prostego praktycznego sposobu generowania bardziej wydajnej i taniej prądu elektrycznego.

8. Innym celem tego wynalazku jest promowanie i zachęcanie innych wynalazców do wykonywania dodatkowych badań w maszynach homopolarnych, ale w ogólności, w szczególności magnesów współobrotowych i przykładów wykonania dysków.

9. Kolejnym celem tego wynalazku jest zapewnienie systemu, który jest zintegrowany i elastyczny.

10. Kolejnym celem tego wynalazku jest dostarczenie systemu, który jest łatwy w użyciu i wymaga niewielkiego szkolenia w zakresie wytwarzania i użytkowania.

11. Innym celem tego wynalazku jest to, że spełnia on wszystkie wytyczne federalne, stanowe, lokalne i inne standardy prywatne, przepisy i zalecenia dotyczące bezpieczeństwa, środowiska i zużycia energii.

12. Innym celem tego wynalazku jest to, że może on być wykonany z modularnych standardowych materiałów i komponentów, które również można łatwo utrzymywać.

Inne cele, zalety i cechy tego wynalazku, polegają na jego prostocie, elegancji projektu, łatwości wytwarzania, obsługi i użytkowania, a nawet estetyki, co będzie widoczne na podstawie poniższego krótkiego opisu rysunków i szczegółowego opisu najlepszych korzystnych wykonań trybu. w związku z towarzyszącymi rysunkami.

KRÓTKI OPIS RYSUNKÓW

FIGA. 1 jest schematem znanego stanu techniki typowego generatora homopolarnego.
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FIGA. 2 jest perspektywicznym, wyciętym widokiem namagnesowanego wirnika i stojana.
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FIGA. 3 jest rzutem pionowym kompletnego orbitalnego urządzenia wielowirnikowego.

FIGA. 4 jest przekrojem poprzecznym wynalazku.
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FIGA. 5 jest widokiem z góry od góry wynalazku.
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SZCZEGÓŁOWY OPIS PREZENTOWANEGO PRZYKŁADU WYKONANIA NAJLEPSZY

Jak pokazano na rysunkach, na których podobne cyfry przedstawiają podobne części w kilku widokach, ogólnie ujawniono na FIG. 1 jest stanem ze stanu techniki.

W niniejszym dokumencie przedstawiono szczegółowe opisy preferowanego przykładu wykonania. Należy jednak rozumieć, że niniejszy wynalazek może być zrealizowany w różnych postaciach. W związku z tym, konkretne ujawnione tutaj szczegóły nie powinny być interpretowane jako ograniczające, ale raczej jako podstawa zastrzeżeń i jako reprezentatywna podstawa dla nauczania znawcy w dziedzinie do stosowania niniejszego wynalazku w praktycznie dowolnym odpowiednio szczegółowym układzie, strukturze lub sposobie.

Najpierw przejdź do FIG. Na fig. 2 pokazano wycinek perspektywiczny wycinka części jednego przykładu wykonania niniejszego wynalazku pokazujący jeden z wielu wirników, które są osiowo namagnesowane (B). Ta masa zamontowana równolegle zawiera wielopolową maszynę homopolarną w bliskim kontakcie ze stojanem w kształcie pierścienia, który może być opcjonalnie namagnesowany w kierunku przeciwnym do pól magnetycznych wirników.

Każdy wirnik 20 ma swoją własną oś 21, która jest obwodowo zamontowana pionowo, ustawiona i wyważona dynamicznie wokół centralnej osi pionowej, na pręcie 21 osi elektrycznie przewodzącej, ale niskiej przepuszczalności, wykonanym z miedzi, mosiądzu lub brązu, który może penetrować środek całego namagnesowany wirnik i obrotowo przymocowany do górnego i dolnego łożyska 33 na okrągłych końcowych płytach 31, 32 pokazanych na FIG. 3. Podczas pracy wirniki krążą wokół okrągłego pierścienia stojana, który może być magnesowany lub nie.

Wynalazek bardziej szczegółowo pokazano w rzucie pionowym na FIG. 3 z kilkoma wirnikami 20 obrotowo przymocowanymi do górnej kołowej płyty końcowej 31 i dolną okrągłą płytą końcową 32 przez przewodzące elektrycznie łożyska 33. Górna płytka końcowa 31 jest sztywno przymocowana do osi środkowej 34, podtrzymującej wielorowkowy zespół generatora homopolarnego wokół osi. Pusta kolista konstrukcja nieruchomego stojana pierścieniowego 23 jest również widoczna na FIG. 3, które mogą być opcjonalnie namagnesowane w celu zwiększenia wydajności.

Dolna okrągła płyta końcowa 32 ma duży otwór w środku, bardziej całkowicie widoczny na FIG. 4, która umożliwia wewnętrzne zamocowanie do łożyska izolacyjnego 44, które optymalnie może być bezkontaktowym łożyskiem magnetycznym o niskim tarciu, ponieważ ciężar zespołu wirnika jest przenoszony przez przewodzące elektrycznie łożysko oporowe 41. Dolna płyta końcowa 32 jest zatem izolowana elektrycznie od stacjonarny Wewnętrzny cylinder 43, który jest wewnętrznym rdzeniem stojana. Wewnętrzne okrągłe płyty montażowe 49 o równych rozmiarach i kształcie, które korzystnie przewodzą prąd, sztywno łączą wewnętrzny cylinder 43 z pierścieniem stojana 23. Zgodnie z niniejszym wynalazkiem, FIG. 4 pokazuje krawędź bocznego przekroju poprzecznego z wycięciem tak, że oś środkowa 34 i wydrążony kształt 43 cylindra wewnętrznego są widoczne.

Łożyska izolacyjne 42 oddzielają oś środkową 34 od cylindra wewnętrznego 43. Oba łożyska 42 i 44 elektrycznie utrzymują separację polaryzacji napięcia siły elektromotorycznej (emf) każdego wirnika. Dodatnia lub ujemna polaryzacja przewodników zależy oczywiście od kierunku obrotów magnesów wirnika. Jeden przewód 45 wychodzi elektrycznie z zespołu stojana i w końcu emanuje z zewnętrznej krawędzi każdego wirnika 20 z homopolarnym efektem przewodzącym wytworzoną energię elektryczną przez elementy toczne 47 i 48. Przeciwny biegun 46 przewodzi elektrycznie z osi środkowej 21 każdego wirnika 20 jest połączony z elektrycznie przewodzącym łożyskiem oporowym 41.

Zgodnie z ważną funkcją niniejszego wynalazku, pokazano na FIG. 4 jeden przykład wykonania ściśle kontaktujących się i sprzęgających się ze sobą antypoślizgowych środków 47 i 48. Jak dobrze wiadomo w przemyśle, gdzie pożądana jest dobra przyczepność z wysokim współczynnikiem tarcia (1,6 lub lepszy), ale wystarczająco niskim oporem elektrycznym pomiędzy dwiema powierzchniami, przylegająca powłoka miedzi może być zastosowana na obu czołowych powierzchniach stojana 23 i wirnika 20. W przypadku powłoki miedzianej można zastosować elektrorozkładanie lub natryskiwanie płomieniowe miedzi na wirnik i zewnętrzne powierzchnie stojana.

W innym przykładzie wykonania środków tocznych 47 i 48 wykorzystuje się elektromechaniczne obrotowe złącze opracowane przez NASA Goddard Space Center (NASA Tech Briefs, grudzień, 1994), które oferuje zaletę sprężystej przekładni planetarnej o niskim poziomie hałasu, stykającej się z pierścieniem zębatym stojana. Został zaprojektowany przez NASA, aby przezwyciężyć wady styków ślizgowych i zapewnić wysoką przyczepność pożądaną dla zwijania styków elektrycznych.

Sprężyste przekładnie są wykonane z miedzi berylu, która jest materiałem samooczyszczającym, w jednym przykładzie wykonania o średniej średnicy 6,35 mm z dowolną rozsądną liczbą zębów. Inna koncepcja tworzenia kontaktu tocznego wykorzystuje magnetyczną konstrukcję zębatki z małymi magnesami ziem rzadkich (np. Samaru kobaltu) osadzonymi prostopadle w powierzchniach pierścienia stojana i magnesów wirnika. Magnetyczne koło łańcuchowe wykorzystuje zatem równo rozmieszczone magnesy zamontowane normalnie do osi stojana i wirnika.

Aby wykazać ważną cechę wynalazku, pokazano na FIG. 5 widok z góry od zrównoważonej dystrybucji wirników 20 wokół zespołu stojana 43 z zewnętrznym pierścieniem 23 stojana, które są równomiernie rozmieszczone i korzystnie dynamicznie zrównoważone, tak że siły odśrodkowe są równe i przeciwne.

Teoria działania ~
Główna zasada działania opiera się na fakcie, że wirujące cylindryczne magnesy tworzą homopolarną generację emfów z Prawa Faradaya i Lorentza. Fizycznie, obrotowa, nieinercjalna konfiguracja ramki odniesienia może być analizowana poprawnie tylko z ogólną teorią względności Einsteina, wykorzystującą metrykę Thirringa.

W szczególności, gdy obracające się cylindryczne magnesy i tarcza są zsynchronizowane i wykonane jako współobrotowe, taka współrotacyjna konfiguracja powoduje, że generator jest jednolity jak samo pole magnetyczne ziemi. Ponieważ wynalazcy dokładniej zbadali tę zależność, dowiedziono, że stopiony, przewodzący elektryczność żelazny rdzeń zawiera także nie jeden, ale kilka wirów w współosiowym układzie kołowym. Wynalazcy natknęli się na tę koncepcję podczas badania paradoksu rotacji pola i stwierdzili, że orbitujący, wielorowkowy homopolarowy zespół generatora byłby analogiczny do przewodzącego elektrycznie, wielowarstwowego, magnetycznego, stopionego rdzenia żelaznego.

Paradoks rotacji pola może być łatwo rozwiązany przez amatora DIY (Do It Yourself), porównując przechwytywanie liniowego pola magnetycznego względem wirującego pola magnetycznego. W pierwszej konfiguracji miernik podaje ten sam odczyt, czy magnes jest przesuwany względem cewki odbiorczej drutu lub odwrotnie, ale w tej ostatniej konfiguracji odczyt licznika jest widoczny tylko wtedy, gdy dysk porusza się względem obrotowego pola magnetycznego cylindrycznego magnes, ale nie wtedy, gdy magnes jest przesuwany w stosunku do dysku. Pierwsza jest zgodna ze szczególną teorią względności, podczas gdy druga opiera się na ogólnej teorii względności. Oba są luźno określane jako "relatywistyczne".

Montaż i użycie ~
Wytwarzanie, montaż i stosowanie tego wynalazku jest bardzo proste, nawet intuicyjne. System według tego wynalazku można łatwo zestawić z podręcznika dostarczonego w tym ujawnieniu za pomocą technik i materiałów stanu techniki przez osobę o przeciętnych umiejętnościach w dziedzinie.

Zgłaszający opisał istotę tego wynalazku. Chociaż wynalazek został opisany w odniesieniu do ilustracyjnego przykładu wykonania, opis ten nie ma być rozumiany jako ograniczający. Różne modyfikacje i kombinacje ilustracyjnych przykładów wykonania, jak również inne przykłady wykonania wynalazku staną się oczywiste dla osoby o przeciętnych umiejętnościach w tej dziedzinie po przywołaniu tego opisu.

Wariacje ~
Ze względu na prostotę i elegancję projektu tego wynalazku projektowanie wokół niego jest bardzo trudne, a może niemożliwe. Niemniej jednak można dokonać wielu zmian w tym projekcie bez odchodzenia od ducha tego wynalazku. Przykłady takich rozważanych wariantów obejmują:

1. Kształt i rozmiar, kolory itp. Urządzenia lub jego opakowania mogą być modyfikowane.

2. Można dodać dodatkowe bezpłatne i uzupełniające funkcje i funkcje.

3. System według wynalazku może być dostosowany do innych powiązanych zastosowań.

4. Zamiast magnesów cylindrycznych można zastosować inne rodzaje magnesów i sposób montażu na dysku, aby utworzyć obrócone, rotacyjne pole magnetyczne.

5. Wynalazek może być powiększany i zmniejszany o kilka rzędów wielkości

7. Można opracować eksperymentalną wersję zabawki dla nauki i rozrywki dla małych młodych naukowców przyszłości.

8. Generator homopolarny może być wykorzystywany jako silnik odwracający do konwersji energii elektrycznej w energię mechaniczną.

9. Homopolarna wersja serwomotoru może być wykonana w oparciu o koncepcję współbieżnego magnesu i dysku.

10. Stałe magnesy cylindryczne można zastąpić odpowiednimi konfiguracjami elektromagnesów.

11. Część wygenerowanego emf może zostać zwrócona do cylindrycznych elektromagnesów w celu zbadania możliwości samowzbudnego generatora bez naruszania jakichkolwiek praw natury.

Inne zmiany, takie jak estetyka i zastąpienie nowszych materiałów, gdy staną się dostępne, które zasadniczo pełnią tę samą funkcję w zasadniczo taki sam sposób z zasadniczo takim samym wynikiem, bez odchodzenia od istoty wynalazku.

Poniżej znajduje się lista komponentów stosowanych w preferowanym preferowanym trybie wykonania oraz alternatywne przykłady wykonania do użytku z rynkami OEM, jak również modernizacjami. Aby uzyskać gotowe odniesienie do czytnika, numery referencyjne zostały uporządkowane w rosnącej kolejności numerycznej.

10 = Zwykle znane sztuki

20 = Rotor (s)

21 = Oś, drążek

23 = Stacjonarny stojan pierścieniowy (opcjonalnie namagnesowany)

31 = Górna okrągła płyta końcowa

32 = Dolna okrągła płyta końcowa

33 = Łożysko

34 = Oś środkowa

41 = Elektrycznie przewodzące łożysko oporowe

42 = Izolujące łożysko

43 = stacjonarny wewnętrzny cylinder pusty

44 = Izolujące łożysko

45 = Dyrygent przeciwnej biegunowości

46 = Dyrygent przeciwnej biegunowości

47 = Non-Slip Rolling Means

48 = Non-Slip Rolling Means

49 = Wewnętrzne płytki do montażu okrągłego

Definicje i akronimy

Z wielką starannością używano słów z ich konwencjonalnymi słownikowymi definicjami. Poniższe definicje znajdują się tutaj w celu wyjaśnienia.

3D = Trójwymiarowy

Acykliczny = niecykliczny, nieobrotowy lub liniowy

DC = prąd stały w przeciwieństwie do prądu zmiennego

DIY = Zrób to sam

DYNAMO = Urządzenie do konwersji energii mechanicznej na energię elektryczną (i odwrotnie)

EMF = siła elektromagnetyczna

Homopolar = Taki sam jak unipolarny

Zintegrowane = połączenie dwóch jednostek, które działają jak jeden

Interface = Połączenie między dwiema odmiennymi jednostkami

N = północ magnetyczna (stały lub elektromagnes)

N-Machine = jednoczęściowy generator Faradaya

OEM = producent oryginalnego sprzętu

S = Magnetyczne południe (stały lub elektromagnes)

Unipolar = Tak samo jak homopolar

Uwaga: Należy zauważyć, że w stanie techniki wymiennie stosowane są dyski jednobiegunowe, homopolarne, acykliczne i Faraday Disk Dynamo.

Chociaż wynalazek został opisany w odniesieniu do ilustracyjnych przykładów wykonania, opis ten nie ma być rozumiany jako ograniczający. Różne modyfikacje i kombinacje ilustracyjnych przykładów wykonania, jak również inne przykłady wykonania wynalazku staną się oczywiste dla osoby o przeciętnych umiejętnościach w tej dziedzinie po przywołaniu tego opisu. Rozważa się zatem, że załączone zastrzeżenie obejmuje wszelkie takie modyfikacje, przykłady wykonania, które mieszczą się w prawdziwym zakresie tego wynalazku, jak określono w załączonych zastrzeżeniach.

Roszczenia ~
Zastrzega się:

1. Obrotowa maszyna homopolarna wieloręczowa zawierająca:

wiele osiowo równoległych, równomiernie rozmieszczonych cylindrycznych wirników magnetycznych rozmieszczonych obwodowo wokół obwodu centralnego pierścienia stojana, którego oś jest równoległa do każdej osi wirnika magnetycznego;

środki toczne dołączone osobno do wirników magnetycznych i pierścienia stojana do dokładnego stykania się i umożliwienia toczenia z dużym tarciem pomiędzy wirnikami magnetycznymi i pierścieniem stojana;

środki do rozpoczynania i podtrzymywania wirowania wirników magnetycznych wokół pierścienia stojana według potrzeby;

łożysko oznacza obrotowe zamocowanie górnego i dolnego końca każdego wirnika magnetycznego do odpowiadającej kołowej płytki końcowej;

środki osi umieszczone w środku pierścienia stojana sztywno przymocowane do górnej okrągłej płyty końcowej;

izolujące elektrycznie łożysko oznacza obrotowe zamocowanie środka dolnej okrągłej płyty końcowej do współosiowego wewnętrznego cylindra usytuowanego między osią a pierścieniem stojana; i

okrągły zespół montażowy do sztywnego mocowania wewnętrznego cylindra do pierścienia stojana.

2. Maszyna homopolarna według zastrzeżenia 1, w której wewnętrzny cylinder, kołowe elementy montażowe, wirniki magnetyczne, środki osi, okrągła płyta końcowa i pierścień stojana są wykonane co najmniej częściowo z materiału przewodzącego elektrycznie.

3. Maszyna z homopolarem według zastrz. 1, w której środki walcujące zawierają elektromechaniczne obrotowe złącze z elektrycznie przewodzącym prądem.

4. Maszyna z homopolarem według zastrz. 1, w której środki walcujące zawierają elektrycznie przewodzącą powłokę miedzianą na pierścieniu stojana i wirnikach magnetycznych.

5. Maszyna homopolarna według zastrzeżenia 1, w której pierścień stojana zawiera elektrycznie przewodzący materiał magnetyczny.

6. Sposób uruchamiania i utrzymywania orbitowania walcujących magnesów cylindrycznych, rozmieszczonych równolegle do obwodowej wokół pionowej osi centralnego pierścienia stojana, a jednocześnie stykających się z przeciwpoślizgowymi środkami pomiędzy magnesami wirnika i pierścieniem stojana, i obrotowo zabezpiecza górne i dolne końce każdego magnesu wirnika za pomocą łożyska do odpowiedniej kołowej płyty końcowej, sztywno przymocowane do górnej kołowej płyty końcowej, pionowa oś współosiowa z pierścieniem stojana i mocująca środek dolnej okrągłej płyty końcowej do współosiowego wewnętrznego cylindra znajduje się między osią a pierścieniem stojana za pomocą łożyska izolującego elektrycznie i sztywno mocuje wewnętrzny cylinder do pierścienia stojana za pomocą okrągłego zespołu.

7. Wielopierścieniowa maszyna homopolarowa, na której znajduje się:

wiele osiowo równoległych, równomiernie rozmieszczonych cylindrycznych wirników magnetycznych rozmieszczonych obwodowo wokół obwodu centralnego pierścienia stojana, którego oś jest równoległa do każdej osi wirnika magnetycznego;

środki toczne dołączone oddzielnie do wirników magnetycznych i do pierścienia stojana, aby ściśle zetknąć się i umożliwiać antypoślizgowe walcowanie pomiędzy wirnikami magnetycznymi i pierścieniem stojana o dużym tarciu;

środki do rozpoczynania i utrzymywania krążącego wokół wirnika wirnika magnetycznego wokół pierścienia stojana według potrzeby;

łożysko oznacza obrotowe zamocowanie górnego i dolnego końca każdego wirnika magnetycznego do odpowiadającej kołowej płytki końcowej;

środki osi umieszczone w środku pierścienia stojana sztywno przymocowane do górnej okrągłej płyty końcowej;

izolujące elektrycznie łożysko oznacza obrotowe zamocowanie środka dolnej okrągłej płyty końcowej do współosiowego wewnętrznego cylindra usytuowanego między osią a pierścieniem stojana; i

okrągły zespół montażowy do sztywnego mocowania wewnętrznego cylindra do pierścienia stojana; w którym wymieniony wewnętrzny cylinder, wspomniane okrągłe środki zespołu, wspomniane wirniki magnetyczne, wspomniane środki osi, wspomniana kołowa płyta końcowa i wspomniany pierścień stojana są wykonane co najmniej częściowo z materiału przewodzącego elektryczność.

8. Maszyna z homopolarą według zastrz. 7, w której środki walcujące zawierają elektromechaniczne obrotowe złącze z elektrycznie przewodzącym prądem.

9. Maszyna z homopolarą według zastrz. 7, w której środki walcujące zawierają elektrycznie przewodzącą powłokę miedzianą na pierścieniu stojana i wirnikach magnetycznych.

10. Maszyna z homopolarą według zastrzeżenia 7, w której pierścień stojana zawiera elektrycznie przewodzący materiał magnetyczny.



Top ~ Strona główna 

